Alcatuirea schemelor pneumatice

Limbajul tehnic presupune si utilizarea, de comun acord, conform unor standarde internationale, a
unor simboluri care sd permita reprezentarea si identificarea usoara a aparatelor si componentelor electrice,
pneumatice, hidraulice, etc. atat ca elemente singulare, cat si inglobate in sisteme (circuite). Simbolurile
pneumatice trebuie sa ofere informatii privind: functia (functiile) aparatului, notarea conexiunilor, metodele
de actionare, parametrii admisibili ai agentului de comanda si de lucru.

1. Simbolizarea distribuitoarelor:

O simbolizare foarte concisa a unui distribuitor presupune indicarea cel pufin a numarului de cai, a
numarului de pozitii, a racordurilor si a modului de comanda. Prima cifra din notare arata numarul de cai,
iar a doua numarul de pozitii pe care poate comuta distribuitorul; cele doud indicatii sunt despartite printr-
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Ex: distribuitor 3/2: distribuitor cu 3 cai si 2 pozitii. Simbolul distribuitorului este un dreptunghi
impartit intr-un numar de casute egal cu numarul de pozitii pe care poate comuta; In fiecare casuta este
reprezentatd schema de conectare corespunzatoare.

Ex: distribuitor 3/2: TIT\
Fiecare din cele doua casute are un numar de trei orificii. Pentru a cunoaste modul de conectare a

distribuitorului trebuie notate caile, sau racordurile sale. Notarea lor se face pe cdsuta corespunzatoare
pozitiei pe care distribuitorul o ocupa atunci cand nu este neactionat.

Ex: 2(A)

1(P) 3(R)

Pentru a putea interpreta notarea racordurilor este necesar sa fie cunoscuta semnificatia notatiilor.
Existd doud tipuri de notare: numerica si literala. In practica poate fi intalnitd una din cele doua tipuri sau
chiar améandoud, combinate. In tabelul de mai jos este dati corespondenta si semnificatia notarii
racordurilor:



Functia racordului Notatie literala | Notatie numerica

Orificiu de conectare la p P 1
Orificiu de conectare la consumatori A, B, C 2.4, 6
Orificiu de drenaj sau ventilare R.S.T 3.5,
Orificiu de comanda (pilotare) X, Y.Z 12, 14
Orificiu de comanda de resetare (%) 10
Orificii de comanda auxiliare - 81,91
Orificiu de ventilare a pilotilor - 82, 84

Trebuie mentionat ca aceste notatii se aplica tuturor echipamentelor pneumatice, nu numai
distribuitoarelor. Simbolul de la exemplul anterior trebuie completat lateral, in stanga si in dreapta cu modul
de comanda.
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Putem spune ca distribuitorul de mai sus este cu 3 cdi si 2 pozitii, normal Inchis, comandat pneumatic
indirect (cu pilot), iar revenirea pe pozitie (resetarea) se face pneumatic, direct (fara pilot). in paginile
urmatoare, sunt prezentate simbolurile principalelor tipuri de aparate pneumatice, precum si a celor mai
cunoscute moduri de actionare (comanda) a distribuitoarelor.

( *) In hidraulica, L este orificiu de drenaj
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2. Notarea aparatelor pneumatice in circuite

Notarea elementelor intr-un circuit se poate face utilizand urmatoarea notatie: toate elementele care
concura la functionarea unui element de executie apartin aceleiasi grupe, care poartd un numar. Separat de
acest numar printr-un punct urmeaza numarul de ordine al aparatului la care se face referire.

Exemplu: Aparatul 4.3 este aparatul numarul 3 din grupa 4.
Clasificarea grupelor:

0 - toate elementele ce apartin alimentarii cu energie;



1,2, 3,.... - notarea lanturilor de comanda (a grupelor) pentru fiecare element de executie din schema.
Semnificatia cifrei care urmeaza punctului:

0 - element de executie;
1 - elemente de comanda finala;
2, 4, 6, (numere pare) - toate elementele care influenteaza cursa de avans a elementului de
executie;

e 3,5, 7, (humere impare) - toate elementele care influenfeaza cursa de revenire a elementului
de executie;

e 01, 02 - elementele de reglare aflate intre elementele de executie si cele de comanda finala.

In imaginea de mai jos este exemplificatd notarea unei scheme pneumatice:
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